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I 1 Allgemeine Hinweise

1.1 Wozu dient diese Kurzanleitung?

Diese Kurzanleitung dient als Hilfe bei Installation und Betrieb des Produktes und unterstiitzt
das Fachpersonal bei allen durchzufiihrenden Bedienungs- und Wartungsarbeiten. Des Weiteren
ist diese Anleitung dazu bestimmt, Gefahren fiir Leben und Gesundheit des Benutzers und
Dritter abzuwenden.

Die Kurzanleitung ist eine Erganzung zur vollstandigen Betriebsanleitung des Ziindsteuer-
gerdtes und aller weiteren eingesetzten Gerdte. Besonders die in diesen Anleitungen aufge-
fiihrten Sicherheitshinweise sind in jedem Fall zu beachten.

1.2 An wen richtet sich diese Kurzanleitung?

Die Kurzanleitung ist eine Verhaltensanweisung fiir Personal, das mit der Aufstellung,
Bedienung, Wartung und Instandsetzung von Gasmotoren betraut ist. Es werden dabei ein
entsprechender Grad an Fachkenntnissen iiber den Betrieb von Gasmotoren sowie Grund-
kenntnisse {iber elektronische Ziindsysteme vorausgesetzt. Personen, die lediglich befugt sind,
den Gasmotor zu bedienen, sind vom Betreiber einzuweisen und ausdriicklich auf mégliche
Gefahren hinzuweisen.

1.3 Welche Symbole werden in der Kurzanleitung verwendet?
Folgende Symbole werden in dieser Anleitung verwendet und miissen beachtet werden:

Beispiel

Das Symbol kennzeichnet Beispiele, die Ihnen notwendige Handlungs-
schritte und Techniken verdeutlichen. Dariiber hinaus erhalten Sie iiber die
Beispiele zusdtzlich Informationen, die Ilhr Wissen vertiefen.

BEISPIEL

Hinweis

Das Symbol kennzeichnet wichtige Hinweise fiir den Bediener. Beachten
Sie diese. Dariiber hinaus wird das Symbol fiir Ubersichten verwendet, die
lhnen eine Zusammenfassung der notwendigen Arbeitsschritte geben.

Warnung

Das Symbol kennzeichnet Warnungen fiir mégliche Gefahren von Sach-
beschadigung oder Gefahren fiir die Gesundheit. Lesen Sie diese Warn-
hinweise sorgfaltig und treffen Sie die genannten Vorsichtsmafinahmen.
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1 2 Sicherheitshinweise S MOTORTECH

Verletzungsgefahr

Die Pins des Ausgangssteckers des Ziindsteuergerdtes stehen im Betrieb
unter Spannung. Daher darf das Ziindsteuergerat nur mit angeschlossenem
Ausgangsstecker betrieben werden.

Allgemeine Hinweise

— Verwenden Sie das MIC3+CEC und MIC3+CATDI nur fiir die im Software-
Menii aufgefiihrten Motoren.

— Beachten Sie die Ziindzeitpunkt- und Energieeinstellungen sowie die
verwendeten Ziindspulen.

— Beachten Sie neben der Kurzanleitung auch die ausfiihrlichen Betriebs-
anleitungen zu den eingesetzten Geraten.

Rev. 08/2017 5



I 3 Bestimmungsgemadfie Verwendung

3.1 Funktionsbeschreibung

Mit dem Ziindsteuergerét ersetzen Sie in wenigen Schritten ein Ziindsteuergerat des Typs CAT®
Digital Ignition bzw. WAUKESHA® Custom Engine Control. Die bestehende Verkabelung und die
Ziindspulen kénnen Sie weiterverwenden. Alle Funktionen des bisherigen Ziindsystems bleiben
verfiigbar. Die Klopfregelungen von CATERPILLAR® und WAUKESHA® werden nicht unterstiitzt.
Um ein Klopfregelung zu realisieren, muss ein DetCon2o von MOTORTECH eingesetzt werden.

3.2 Anwendungshereich
Das Ziindsteuergerat MIC3+CATDI ist fiir den Betrieb mit den folgenden CATERPILLAR®-Gas-
motoren geeignet:

G3304, G3306, G3406, G3408, G3412

Das Ziindsteuergerat MIC3+CEC ist fiir den Betrieb mit den folgenden WAUKESHA®-Gasmotoren
geeignet:

F18, H24, L36, F2895, F3521, L5108, L5790, L7042

Die Konfiguration des Ziindsteuergerates erfolgt iiber ein Meni, das sich auf dem Datentrdger
befindet, der dem Ziindsteuergerat beiliegt.

6 Rev. 08/2017



I 4 Grundsétzliches Vorgehen = MOTORTECH

So gehen Sie vor:

1. Ermitteln Sie vor dem Umbau den genauen Ziindzeitpunkt des bestehenden Systems und
notieren Sie diesen.

2. Demontieren Sie das bisherige Ziindsteuergerit und montieren Sie das MIC3+ (siehe Anbau
des Ziindsteuergeridtes auf Seite 9).

3. Stellen Sie die Verkabelung des Ziindsteuergerdtes her, indem Sie die vorhandenen Kabel-
bdume wieder anschlieRen (siehe Verkabelung auf Seite 11).

Optional: Schlieflen Sie das PowerViews an (siehe Verkabelung PowerViews auf Seite 14).
Stellen Sie die Spannungsversorgung zum Ziindsteuergerét her.

Verbinden Sie einen Rechner per USB mit dem Ziindsteuergerat.

N oo op

Fiihren Sie die Konfiguration des Ziindsteuergerates durch (siehe Konfiguration des
Ziindsteuergerdtes auf Seite 17).

8. Stellen Sie am Ziindsteuergerdt den vor dem Umbau ermittelten Ziindzeitpunkt ein (siehe
Anpassung des Ziindzeitpunktes auf Seite 21).

Rev. 08/2017 7



I 5 Einbauanweisung

5.1 Auspacken

Packen Sie das Gerdt aus, ohne es zu beschddigen, und sorgen Sie dafiir, dass sich die Betriebs-
anleitung stets in der Ndhe des Ziindsteuergerates befindet und zuganglich ist. Kontrollieren Sie
die Vollstandigkeit der Lieferung und tiberzeugen Sie sich, dass der Gerdtetyp Ihrer Anwendung

entspricht.

Lieferumfang
Der Lieferumfang des Ziindsteuergerates besteht aus folgenden Komponenten:

— Ziindsteuergerat

— Befestigungssatz inkl. vier Vibrationsdampfern

— zwei Befestigungsleisten

— Masseband

— Datentrager (USB-Stick) mit Software zur Konfiguration des Ziindsteuergerites

— USB-Schnittstellenkabel zur Verbindung des Ziindsteuergerédtes mit einem Rechner
— Stecker fiir den Anschluss eines PowerViews

— 120 Q Abschlusswiderstand fiir den CAN-Bus

—  Kurzanleitung MIC3+CEC/MIC3+CATDI

— Betriebsanleitung MIC3+

8 Rev. 08/2017



1 5 Einbauanweisung = MOTORTECH

5.2 Anbau des Ziindsteuergerdtes

Aufbau der Befestigungsleisten

Die nebenstehende Zeich-

nung zeigt die Anordnung
_{ ﬂ¥_ der Befestigungsleisten fiir
_n E_ . die Montage des Ziindsteuer-

gerdtes. Die Locher werden

wie folgt verwendet:

—  Jeweils vier Lécher H
oder Bl fiir die Vibra-
tionsdampfer, auf die
das Ziindsteuergerat
aufgesetzt wird.

— Vier Langlbcherfﬁr
die Montage der
Befestigungsleisten am

E Motorrahmen.

n’_’_‘ Die beiden alternativen

m_ Positionen sowie die Lang-
locher erméglichen eine

Anpassung an die Gegeben-
heiten am jeweiligen Motor.

som

Montage

EN27 Nm /19 Ib-f ﬁl
ﬁ = =
e —

27 Nm /19 Ib-fi

1. Befestigen Sie die vier Vibrationsdampfer Bl mit den Innensechskantschrauben M8 Bl an
den Befestigungsleisten (zwei Positionen sind méglich, s. 0.).

2. Setzen Sie die Befestigungsschrauben M8 B2l inkl. der Sperrkantscheiben M8 B tir die
Befestigung am Motorrahmen in die vorgesehen Langlécher ein.

Rev. 08/2017 9



I 5 Einbauanweisung

3. Setzen Sie das Ziindsteuergerat auf die Vibrationsdampfer.

FN>7 Nm /19 Ib-ft E 311 Nm /8 Ib-ft

. - B -

=g - o
E=8 AT =

4. Befestigen Sie die Vibrationsdampfer am Ziindsteuergerat mit jeweils einer Sperrkant-
scheibe M8 Bl und einer Polystoppmutter M8 2

5. Befestigen Sie das Masseband Ham Massepin des Ziindsteuergerdtes. Verwenden Sie
dazu eine Unterlegscheibe M6 , eine Zahnscheibe A6 Bl und eine Polystoppmutter M6 A

6. Verbinden Sie das Masseband mit einer fiir die Erdung geeigneten Stelle.

7. Montieren Sie die Befestigungsleisten indem Sie zundchst die vier Abstandshiilsen [ 7 P
die Befestigungsschrauben schieben und dann diese mit jeweils vier Sperrkantscheiben M8
Bund Polystoppmuttern M8 Bl am Motorrahmen festschrauben.

10 Rev. 08/2017



I 6 Verkabelung

Steckeranordnung (Beispielabbildung: MIC3+ CEC, 12 Ausgange)

£

J

Pos. Nr.

-~ -

- -~ |

Rev. 08/2017

Funktion

Schalter fiir die Einstellung des Ziindzeitpunktes
10-poliger Eingangsstecker (u. a. analoges Stromsignal)

6- oder 7-poliger Eingangsstecker (u. a. Versorgungsspannung,
Impulsaufnehmersignal)

10- oder 19-poliger Ausgangsstecker
CAN-Anschluss fiir die Verbindung zum PowerView3

USB-Anschluss fiir die Verbindung zu einem Rechner

£ MOTORTECH
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I 6 Verkabelung

6.1 Verkabelung Eingdnge

10-poliger Eingangsstecker

Ansicht von aufRen

Pol Polzuordnung
ASO+

ASO-

Timing | in+
nicht verwendet
Timing | in-
Analog Power

nicht verwendet

I 6 M m o N W >

nicht verwendet

nicht verwendet

J nicht verwendet

Rev. 08/2017



1 6 Verkabelung = MOTORTECH

6-poliger Eingangsstecker (MIC3+ CATDI)

Ansicht von au3en

Pin Pinzuordnung
Pickup1 Signal
Pickup1 Power
Pickup1 GND
Go/NoGo +

L+

L-

m m o N W >

7-poliger Eingangsstecker (MIC3+ CEC)

Ansicht von auBen

Rev. 08/2017 13



I 6 Verkabelung

Pin Pinzuordnung
A Pickup1 Signal
B Pickup1 Power
C Pickup1 GND

D nicht verwendet
E L+

F L-

G Go/NoGo +

6.2 Verkabelung PowerView3s
Anschlussstecker (Ansicht von vorne)

Anschluss des CAN-Kabels
Die Adern des dem PowerViews3 beiliegenden CAN-Kabels werden wie folgt an den dem Ziind-
steuergerédt beiliegenden Stecker angeschlossen:

Pin des Steckers Kabelfarbe Belegung
1| braun CAN Low
griin Masse CAN
weif CAN High
gelb nicht belegt

14 Rev. 08/2017



1 6 Verkabelung = MOTORTECH

6.3 Verkabelung DetConzo

Wenn Sie die Anti-Klopfregelung DetCon20 von MOTORTECH nutzen mdéchten, bendtigen Sie den
entsprechend vorgefertigten Kabelbaum. Das fiir die Ubermittlung des Ziindzeitpunktes des
ersten Zylinders notwendige Signal wird am Hilfssynchronisationsausgang (ASO) des Ziind-
steuergerdtes bereitgestellt. Das Signal liegt auf dem 10-poligen Ausgangsstecker auf den Pins
A (ASO+) und B (ASO-). Beachten Sie fiir die weitere Verkabelung und die notwendigen Ein-
stellungen im MICT die Betriebsanleitungen zum DetCon2o und MIC3+.

6.4 Verkabelung Ziindausgdnge

10-poliger Ausgangsstecker (8 Ziindausgange)

Ansicht von au3en

Pin Pinzuordnung

Zindausgang A1
Ziindausgang A2
Ziindausgang A3
Ziindausgang A4
Ziindausgang As,
Ziindausgang A6

nicht verwendet

I o Mmoo N w >

Ziindausgang A7
| Ziindausgang A8

) Masse

Rev. 08/2017 15



I 6 Verkabelung

19-poliger Ausgangsstecker (12 Ziindausgange)

Ansicht von aufBen

1] Pinzuordnung

Ziindausgang A1
Ziindausgang A2
Ziindausgang A3
Ziindausgang A4
Ziindausgang As
Ziindausgang A6

nicht verwendet

I 6 M m o N W >

nicht verwendet

Masse

Ziindausgang A7
Ziindausgang A8
Ziindausgang Ag
Ziindausgang A10
Ziindausgang A11
Ziindausgang A12
nicht verwendet
nicht verwendet

nicht verwendet

< c 4w = V== =x

nicht verwendet

Rev. 08/2017



I 7 Konfiguration des Ziindsteuergerdtes

1]

7.1 Konfiguration

USB-Treiber installieren

Damit das MICT eine Verbindung zu einem angeschlossenen Ziindsteuer-
gerat herstellen kann, sind USB-Treiber erforderlich. Diese miissen auf dem
Rechner installiert sein, auf dem das MICT gestartet wird.

Die USB-Treiber befinden sich auf dem mitgelieferten Datentrdager und
konnen iiber das Menii installiert werden. Starten Sie die Datei Start.exe auf
dem Datentrager. Rufen Sie die Installationsroutine der USB-Treiber tiber
Software -» USB Drivers -» Install USB Drivers auf. Folgen Sie den Anwei-
sungen der Installationsroutine.

1. Starten Sie das Menii mit einem Doppelklick auf die Datei start.exe auf dem USB-Stick.

. CDMData

. Configuration_Files

, Data

. Documentation

) Drivers

J Installation

J MICT

4 | Autorun.inf
|¥| MOTORTECH_CD.cdm
ReadMe. et

Rev. 08/2017
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I 7 Konfiguration des Ziindsteuergerdtes

Motorserie.

Wahlen Sie den gewiinschten Motorenhersteller und klicken Sie auf die gewiinschte

B! MOTORTECH GmibH

>> WAUKESHA®
== VGF Series
> VHP Series

>> Exit

== G3300 Series
»» G3400 Series

>> Configuration

Before starting a configuration
check the ignition timing of your
system_ After configuring adjust
the ignition timing with the timimg
switch at the device. For details
read the instuctions.

>> CATERPILLAR®
>> WAUKESHA®

Klicken Sie auf den gewiinschten Motortyp.

>> Software
=» MICT
>> MOTORTECH Fiash Tool
=> USB Drivers

>> Documentation

>> Contact
== MOTORTECH GmbH
=» MOTORTECH Amerncas

MIC3+CECS
MIC3+CATDIS

B! MOTORTECH GmibH

>> Configuration
>> CATERPILLAR®
>» G3300 Series
>» 63400 Series
>> WAUKESHA®
»» VGF Series
=» VHP Series

>> Exit

VGF Series

ecific en

>> Software
=» MICT
>> MOTORTECH Fiash Tool
=> USB Drivers

>> Documentation

>> Contact
== MOTORTECH GmbH
=» MOTORTECH Amerncas

MIC3+CECS

MIC3+CATDIS

Rev. 08/2017



I 7 Konfiguration des Ziindsteuergerdtes

MOTORTECH

4. Wdéhlen Sie die gewiinschten Ziindzeitpunkt- und Energieeinstellungen aus. Bei der Option

High Energy werden fiir den Normalbertrieb eine ldngere Brenndauer und eine hohere
Funkenintensitdt eingestellt. Die genauen Werte entnehmen Sie den PDF-Dokumenten zu
den Konfigurationsdateien.

4 MOTORTECH GmbH

>> Configuration

>> CATERPILLAR ®
>> (33300 Senes
>> G3400 Series

> WAUKESHA®
=> VCF Series
>> VHP Senes

>> Exit

5. Wahlen Sie die verwendeten Ziindspulen und fiihren Sie die Konfiguration iiber die

(20 to 35" BTDC)
>> Standard Energy
»> High Energy

Timing B

(10"t
>> Standard Energy
>> High Energy

|

MOTORTECH"

>> Software
»> MICT
>> MOTORTECH Flash Tool
>> USB Drivers

>> Documentation

>> Contact
>> MOTORTECH GmbH
»> MOTORTECH Americas

MIC3+CECE
MIC3+CATDI=

nebenstehende Schaltflache Configure Ignition Controller aus. Die kompletten
Konfigurationsdaten konnen {iber den Link View Data in PDF eingesehen werden.

4 MOTORTECH GmbH

>> Configuration

>> CATERPILLAR ®
>> (33300 Senes
>> G3400 Series

> WAUKESHA®
=> VCF Series
»> VHP Series

>> Exit

Rev. 08/2017

P/N 06.50.035 Controller
(591018) >> View Data in PDF

Ignition Cails Configure Ignition
PIN 06.50.065 Controller
(501061) >>View Data in PDF

|

>> Software
»> MICT
>> MOTORTECH Flash Tool
>> USB Drivers

>> Documentation

>> Contact
>> MOTORTECH GmbH
> MOTORTECH Americas

MIC3+CECE

MIC3+CATDI=
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I 7 Konfiguration des Ziindsteuergerdtes

>

Das MICT wird gestartet und die entsprechende Konfiguration wird zum Ziindsteuergerat
heruntergeladen. Gegebenenfalls werden bei bestehender Internetverbindung
Datenbank-Updates ausgefiihrt und miissen mit OK bestatigt werden.

MG \FIE\WAU_VGF_F18_TSB_HE_06_50_055.mic3 (MIC3+ 3x1.12) - MICT =B &8
I = . & il A
AEFHS iR E @
Configuration Page o . .
4 Engine !n o
Parameters Engine Manufacturer Series Type Selected Engne Summary
Cylinder N
yiader Narmes . By Waukesha - F18
Ignition Outputs H24
Engine Type: § cylnder 4
Ignition Cails stroke inine engine
Pickups - -
+ Timing i
Analeg Inputs | | 120.0
d 240.0
# [ Schedule A M Search Devices @ 0.0
General —————— 80.0
4 Saarching davices... 600.0
Energy 0.0
# [ Schedule B = - o
| Energy
Miscellaneaus
4+ Inputs/Outputs
Alarms
7 AsoL
Inputs
4 Miscellaneous
Communication
Information

. MOTORTECH does not assume lablity for the information in the engine database. Please contact MOTORTECH if dscrepandies
i are found.

If your engine is not available in the list contact MOTORTECH service plaase.

W) COMn/a IDnfa READONLY nfa Vession: 2.13.00001

» Falls die Verbindung mit dem korrekt angeschlossenen Ziindsteuergerat nicht herge-

stellt werden kann, sollte auf dem angeschlossenen Rechner iiberpriift werden, ob die
USB-Treiber installiert wurden (siehe Hinweiskasten am Anfang dieses Abschnitts).

7.2 Erfolgskontrolle

Die Konfiguration wurde erfolgreich zum Gerdt heruntergeladen, wenn vom MICT keine Fehler-
meldung angezeigt wird und am Ziindsteuergerédt die LED Status griin blinkt. Wenn eine Fehler-
meldung angezeigt wird oder die LED Status rot leuchtet, ist ein Fehler aufgetreten. In diesem
Fall starten Sie das MICT auf dem Datentrager unter MICT\bin\MICT.exe. Weitere Informationen
zur Fehleranalyse entnehmen Sie der Betriebsanleitung zum Ziindsteuergerat.

20 Rev. 08/2017



1 7 Konfiguration des Ziindsteuergeriates SMOTORTECH

7.3 Anpassung des Ziindzeitpunktes
Nach erfolgreicher Konfiguration des Ziindsteuergerdtes muss der vor dem Umbau ermittelte

Ziindzeitpunkt wieder eingestellt werden. Dies erfolgt iiber den Zﬁndzeitpunktschalteran der
Unterseite des Gerdtes.

a

®

Ziindzeitpunkt einstellen

Vor dem Umbau des Ziindsteuergerdtes wurde ein Ziindzeitpunkt von

13° vOT ermittelt. Bei der Konfiguration wurde Timing Span B (10° bis
tEREiEL 25° vOT) ausgew'&ihlt'.' Nach der Konfiguration ist der Ziindzeitpunkt auf

10° vOT eingestellt. Uber den Ziindzeitpunktschalter am Gerdt werden die

fehlenden drei Grad eingestellt, indem der Schalter, ausgehend von der

Schalterstellung null, drei Rasten im Uhrzeigersinn gedreht wird.

Nachdem der Ziindzeitpunkt eingestellt wurde, sollte dieser beispielsweise mit Hilfe einer
Ziindlichtpistole iiberpriift werden.

Rev. 08/2017 21



I 8 Weitere Informationen auf dem Datentrager

Der mitgelieferte Datentrager enthdlt neben den beschriebenen Méglichkeiten noch folgende
Informationen und Software:

— Verzeichnis Documentation
Betriebsanleitung MIC3+ und Kurzanleitung MIC3+CEC/MIC3+CATDI

— Verzeichnis Installation
Installationsdateien fiir das MICT und das MOTORTECH Flash Tool

— Verzeichnis Drivers
USB-Treiber, die fiir die Verbindung vom MICT zum Ziindsteuergerét erforderlich sind.

Die zusatzlichen Informationen sowie die Installationsroutinen fiir die Software kénnen auch
tiber das Menii aufgerufen werden. Verwenden Sie hierzu die Navigationspunkte auf der rechten
Seite.

24 MOTORTECH GmbH

>> Configuration
>> Configuration figure

>> CATERPILLAR™
== (33300 Series
>> G3400 Series

> WAUKESHA®
=> VCF Series
»> VHP Series

>> Exit

22

1 controller.

& Before starting a configuration
check the ignition timing of your
B system. After configuring adjust
IHEL  he ignition timing with the timimg
switch at the device. For details
read the instuctions.

>> CATERPILLAR®
»> WAUKESHA ®

>> MOTORTECH Flash Tool
>> USB Drivers

>> Documentation

>> Contact
>> MOTORTECH GmbH
> MOTORTECH Americas,

MIC3+CECE
MIC3+CATDI=
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@ Zentrale
@ Niederlassung
Sales Partner

@ MOTORTECH GmbH
Hogrevestr. 21-23
29223 Celle
Deutschland
Telefon: +49 (5141) 93 99 0
Fax:  +49 (5141) 93 99 99
www.motortech.de
sales@motortech.de

@ MOTORTECH Americas, LLC

1400 Dealers Avenue, Suite A
New Orleans, LA 70123

USA

Telefon: +1(504) 355 4212
Fax: +1(504) 355 4217
www.motortechamericas.com
info@motortechamericas.com

@ MOTORTECH Shanghai Co. Ldt.
Room 1018 Enterprise Square,
No. 228 Meiyuan Road,

Zhabei District

200070 Shanghai, China
Telefon: +86 (21) 6380 7338
www.motortechshanghai.com
info@motortechshanghai.com
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