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Die Kommunikation erfolgt über das CANopen®-Protokoll. Die Identifier sind entsprechend des 
Pre-defined Connection Sets vergeben. Das EmCon5 unterstützt die Protokolle Heartbeat und 
Node Guarding. CAN-Frames mit kurzen Identifiern (11 bit) werden verwendet. Vier PDOs werden 
gesendet. 

In den folgenden Abschnitten erhalten Sie die folgenden Informationen: 

– Liste der Kommunikationsobjekte 

– PDO-Beschreibung

EINLEITUNG 
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KOMMUNIKATIONSOBJEKTE

 

Name Gruppe 
Einheit 

(Rechner)
Wertebereich 

(intern) 
Typ Zugriff 

Objektnr. Einheit 
(intern) hex. dez.

MixerFeedbInp1 Sensor Chars ‒ 0 … 1023 Integer16 R/W 2A52 10834 ‒ 

MixerFeedbInp2 Sensor Chars ‒ 0 … 1023 Integer16 R/W 2A53 10835 ‒ 

MixerFeedback1 Sensor Chars 0,1 % 0 … 10000 Integer16 R/W 2A54 10836 0,01 % 

MixerFeedback2 Sensor Chars 0,1 % 0 ... 10000 Integer16 R/W 2A55 10837 0,01 % 

Mixer-AD1Input Inputs ‒ 0 ... 1023 Integer16 R 2A56 10838 ‒ 

Mixer Feedback Control 0,1 % 0 ... 10000 Integer16 R 2A57 10839 0,01 % 

EnginePwr-Inp1 Sensor Chars ‒ 0 ... 1023 Integer16 R/W 2A58 10840 ‒ 

EnginePwr-Inp2 Sensor Chars ‒ 0 ... 1023 Integer16 R/W 2A59 10841 ‒ 

EnginePower1 Sensor Chars 0,1 % 0 ... 10000 Integer16 R/W 2A5A 10842 0,01 % 

EnginePower2 Sensor Chars 0,1 % 0 ... 10000 Integer16 R/W 2A5B 10843 0,01 % 

EngPwrAD2Input Inputs ‒ 0 ... 1023 Integer16 R 2A5C 10844 ‒ 

Engine Power Control 0,1 % 0 ... 10000 Integer16 R 2A5D 10845 0,01 % 

MAP-Input1 Sensor Chars ‒ 0 ... 1023 Integer16 R/W 2A5E 10846 ‒ 

MAP-Input2 Sensor Chars  0 ... 1023 Integer16 R/W 2A5F 10847 ‒ 

MAP1 Sensor Chars mbar −500 … +2500 Integer16 R/W 2A60 10848 mbar 

MAP2 Sensor Chars mbar −500 … +2500 Integer16 R/W 2A61 10849 mbar 

MAP-AD3 Input Inputs ‒ 0 ... 1023 Integer16 R 2A62 10850 ‒ 

MAP Control mbar −500 … +2500 Integer16 R 276D 10093 mbar 

MAT-Input1 Sensor Chars ‒ 0 ... 1023 Integer16 R/W 2A63 10851 ‒ 

MAT-Input2 Sensor Chars ‒ 0 ... 1023 Integer16 R/W 2A64 10852 ‒ 

MAT1 Sensor Chars °C (°F) −200 ... +1200 Integer16 R/W 2A65 10853 0,1 °C 

MAT2 Sensor Chars °C (°F) −200 ... +1200 Integer16 R/W 2A66 10854 0,1 °C 

MAT-AD4 Input Inputs ‒ 0 ... 1023 Integer16 R 2A67 10855 ‒ 

MAT Control °C (°F) −200 ... +1200 Integer16 R 276E 10094 0,1 °C 
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Name Gruppe 
Einheit 

(Rechner)
Wertebereich 

(intern) 
Typ Zugriff 

Objektnr. Einheit 
(intern) hex. dez.

%CH4-Input1 Sensor Chars ‒ 0 ... 1023 Integer16 R/W 2A68 10856 ‒ 

%CH4-Input2 Sensor Chars ‒ 0 ... 1023 Integer16 R/W 2A69 10857 ‒ 

%CH4-1 Sensor Chars 0,1 % 0 ... 10000 Integer16 R/W 2A6A 10858 0,01 % 

%CH4-2 Sensor Chars 0,1 % 0 ... 10000 Integer16 R/W 2A6B 10859 0,01 % 

MxPos40%CH4 Sensor Chars 0,1 % 0 ... 10000 Integer16 R/W 2A6C 10860 0,01 % 

MxPos60%CH4 Sensor Chars 0,1 % 0 ... 10000 Integer16 R/W 2A6D 10861 0,01 % 

CH4-AD5 Input Inputs ‒ 0 ... 1023 Integer16 R 2A6E 10862 ‒ 

Ana CH4 Control 0,1 % 0 ... 10000 Integer16 R 2A6F 10863 0,01 % 

MxPosCH4 Control 0,1 % ±10000 Integer16 R 2A70 10864 0,01 % 

MAP power 1 Control 0,1 % 0 ... 10000 Integer16 R/W 2C70 11376 0,01 % 

MAP power 2 Control 0,1 % 0 ... 10000 Integer16 R/W 2C71 11377 0,01 % 

MAP power 3 Control 0,1 % 0 ... 10000 Integer16 R/W 2C72 11378 0,01 % 

MAP power 4 Control 0,1 % 0 ... 10000 Integer16 R/W 2C73 11379 0,01 % 

MAP power 5 Control 0,1 % 0 ... 10000 Integer16 R/W 2C74 11380 0,01 % 

MAP 1 Control mbar −2000 ... +2500 Integer16 R/W 2C75 11381 mbar 

MAP 2 Control mbar −2000 ... +2500 Integer16 R/W 2C76 11382 mbar 

MAP 3 Control mbar −2000 ... +2500 Integer16 R/W 2C77 11383 mbar 

MAP 4 Control mbar −2000 ... +2500 Integer16 R/W 2C78 11384 mbar 

MAP 5 Control mbar −2000 ... +2500 Integer16 R/W 2C79 11385 mbar 

MAT reference Control °C (°F) −200 ... +1200 Integer16 R/W 2A75 10869 0,1 °C 

MisfMAP reduct Protections mbar ±1000 Integer16 R/W 2A76 10870 mbar 

MAP corr limit Control mbar 0 ... 1000 Integer16 R/W 2F49 12105 mbar 

MAT correction Control mbar/ 
10 °C 

±30000 Integer16 R/W 2A77 10871 mbar/ 
10 °C 



 

6 Rev. 01/2016 

KOMMUNIKATIONSOBJEKTE

Name Gruppe 
Einheit 

(Rechner)
Wertebereich 

(intern) 
Typ Zugriff 

Objektnr. Einheit 
(intern) hex. dez.

Start pos 1 Control 0,1 % 0 ... 10000 Integer16 R/W 2A78 10872 0,01 % 

Start pos 2 Control 0,1 % 0 ... 10000 Integer16 R/W 2A79 10873 0,01 % 

Run pos 1 Control 0,1 % 0 ... 10000 Integer16 R/W 2A7A 10874 0,01 % 

Run pos 2 Control 0,1 % 0 ... 10000 Integer16 R/W 2A7B 10875 0,01 % 

AFR gain Control 0,1 % 0 ... 2000 Integer16 R/W 2A7C 10876 0,1 % 

AFR int Control % 0 ... 200 Integer16 R/W 2A7D 10877 % 

Mixer position Control 0,1 % 0 ... 10000 Integer16 R/W 2A7E 10878 0,01 % 

Mixer BO hyst Control 0,1 % 0 ... 10000 Unsigned16 R/W 2A7F 10879 0,01 % 

Mixer pos del Control 0,1 s 0 ... 65000 Unsigned16 R/W 2A80 10880 0,01 s 

Mixer mode Control MAN, AUT 0, 1 StringList R/W 2A81 10881 0, 1 

Ana CH4 Control OFF, ON 0, 1 StringList R/W 2754 10068 0, 1 

Low Pwr pos 1 Control 0,1 % 300 ...  10000 Integer16 R/W 2A83 10883 0,01 % 

Low Pwr pos 2 Control 0,1 % 300 ... 10000 Integer16 R/W 2A82 10882 0,01 % 

MAP difference Protections mbar 0 ... 1000 Unsigned16 R/W 2A84 10884 mbar 

MAP timeout Protections 0,1 s 0 ... 65000 Unsigned16 R/W 2A85 10885 0,01 s 

MAP Fls del Protections 0,1 s 0 … 100 Unsigned16 R/W 2F77 12151 0,1 s 

MAT warning Protections °C (°F) 0 ... 1000 Integer16 R/W 2A86 10886 0,1 °C 

MAT Wrn del Protections 0,1 s 0 ... 65000 Unsigned16 R/W 2A87 10887 0,01 s 

MAP power Control mbar ±32000 Integer16 R 2A88 10888 mbar 

MAP temperature Control mbar ±32000 Integer16 R 2A89 10889 mbar 

MAP required Control mbar ±32000 Integer16 R 276B 10091 mbar 

Mixer output Control 0,1 % 0 ... 10000 Integer16 R 2A8A 10890 0,01 % 

Binary Inputs Binary I/O ‒ ‒ Unsigned16 R 2A8B 10891 ‒ 

Binary Outputs Binary I/O ‒ ‒ Unsigned16 R 2A8C 10892 ‒ 

AIN status Binary I/O ‒ ‒ Unsigned16 R 2A8D 10893 ‒ 
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PDO-BESCHREIBUNG 

Transmit PDO 1 

Mixer Feedback  
[0,1 %] 

Engine Power 
[0,1 %] 

MAP 
[mbar]

MAT 
[°C] 

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8 

alle 100 ms 

Transmit PDO 2

Ana CH4 
[0,1 %] 

MxPosCH4 
[0,1 %] 

MAP power 
[mbar]

MAP temperature 
[mbar] 

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8 

alle 100 ms 

Transmit PDO 4 alle 100 ms 

AIN status 
[‒] 

Mixer-AD1Input 
[‒] 

EngPwrAD2Input 
[‒] 

MAP-AD3 Input 
[‒] 

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8 

Bit 0 AIN1 Error 
Bit 1 AIN2 Error  
Bit 2 AIN3 Error 
Bit 3 AIN4 Error 
Bit 4 AIN5 Error 
Bit 5‒7 0 
 

Bit 8 Pressure Error 
Bit 9 Temperature Error 
Bit 10 Mixer Error 
Bit 11 PI Governor ON 
Bit 12‒14  0 
Bit 15 Parameters Error 
 

Transmit PDO 3 alle 100 ms 
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8 

MAP required 
[mbar] 

Mixer output 
[0,1 %] 

Binary Inputs 
[‒] 

Binary Outputs 
[‒] 

Bit 0 Engine Running 
Bit 1 Engine Loaded (GCB Closed) 
Bit 2 Island Operation (MCB Closed) 
Bit 3 Gas Selection 
Bit 4 Misfiring 
Bit 5 Alarm Reset 
Bit 6‒15  0 

Bit 0 Mixer Down 
Bit 1 Mixer Up 
Bit 2 Mixer Control 
Bit 3 Mixer Warning 
Bit 4 MAT High Warning 
Bit 5 Common Alarm 
Bit 6‒15 0



 

  

 
Original MOTORTECH® Zubehör für stationäre Gasmotoren 

Als Systemlieferant entwickelt, produziert und vertreibt MOTORTECH  
Zubehör sowie Ersatz- und Verschleißteile für fast alle Arten stationärer  
Gasmotoren weltweit: Zündsteuerung und -überwachung, Industrie- 
zündkerzen und Hochspannungskabel, Verkabelungssysteme und  
Gasregulierung – von der Klopf- über Drehzahlregelung bis hin zum  
kompletten BHKW-Management. Vorort-Service und Spezialtrainings- 
kurse vervollständigen unseren Service. 

 


	Einleitung
	Kommunikationsobjekte
	PDO-Beschreibung

